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nsb npeamera

Yno3HaBame CTyIeHaTa MOKTOPCKUX CTYAMja ca pe3ylTaTUMa HAajHOBHjUX WCTpaXKMBama W TEHICIHjaMa
pa3Boja caBpeMEHE HayKe y OOJlacTH H3y4daBama MOTOPHYKHX cMeTHH U mopemehaja. IlpexcraButu mm
caBpeMEHE METOle HCTpPaKMBama KoOje ce KOPHUCTe Yy H3ydaBamky MOTOpMYKHX mopemehaja. Pa3zsutm kop
CTyZACHATa CIIOCOOHOCT 00jEeKTHMBHOT HaYYHOT MPUKYIUbama, 00pajie, Mpe3eHTOBamba M IUCKYTOBakha pe3yarara
13 OBE 00JIaCTH.

Hcxon npeamera

CryneHTH cTHYy CaBpeMEHa ca3Hama M3 00JIaCTH ETHOJOTHjE€ W MaTO(QH3HONIOTHjE Pa3IMIUTHX MOTOPHUYKHX
mopemehaja u cmetsu. OBa 3Hama oMoryhaBajy CTyIeHTHMA JOKTOPCKHX CTyIHja Aa 00jeKTHBHO carjenaBajy
mpobieme U3 foMeHa nmopemehaja MOTOPHKE TOKOM pa3Boja Kao M Y 0ApacioM 100y.

Canp:kaj npeamera
Teopujcka nacmasa

[lapagurme, MeToge M HHCTPYMEHTH HAayYHOT HCTPaXKUBamka MOTOPHYKHX CMETHHM H nopemehaja.
MeTonoNonIKY MPUCTYIIH Y NpydYaBamby MOTOPHYKHX CMETHU M nopeMehaja (XONMCTHYKH, CTPYKTYPaHH,
WHEPANUCLUIUIMHAPDHY, TPAaHCAWCUMIUIMHADHY, KOTHUTHBHH, €IyKaTHBHM, KIMHMYKH ..) Pesyaratn
€MITUPH]CKUX M TEOPHjCKHX UCTPaKHBakha MOTOPHUKUX CMETHH U nopemehaja. Enunemuonoruja MOTOpHIKIX
cMmeTibH U opeMehaja. deHoMeHoI0rnja MOTOPHYKMX CMETHH 1 TTopemehaja.

Hpakmulma Hacmaea

Ilperpara peneBaHTHUX Oa3e IojaTaka, aHalM3a HaydHe JIUTEpaType, NPUKAa3 KibHUIa, YacOIHCa, HAyYHUX
CKYIIOBa, MUCake U 00jaBJbHBakE HAYYHUX PajoBa y jgoMalinM M CTpaHMM 4Yacomucuma. AKTHUBHO ydemhe Ha
HayYHHM CKYIOBHUMa (OpraHu3anyja, Ipe3eHTanunja pajoBa 1 mocrepa).
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Bpoj gacoBa akTHBHE HacTaBe | Teopujcka HacraBa: 3 [paktuuna HactaBa: 10

MeTtoae usBohema HacTaBe

IpenaBama y PowerPoint ¢opmaty, nprkas miIycTpaTUBHHX BHIEO HPHIIOra, pajl y IUCKYCHOHHM TIpyrama,
n3paza CEMHHAPCKOT pajia, aHaIn3a pelieBaHTHE HaydHE JINTepaType.

Ouena 3Hama (MakcuMasnu 6poj moena 100)
Cemunapu: 20 moeHa
[pesenranumja npojexra: 30 moena

Vemenn ucenut: 50 moena




